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(pieczec jednostki Zamawiajacej)

ZAPROSZENIE DO SKLADANIA OFERT

W postgpowaniu o wartosci zamoéwienia nie przekraczajacej w zlotych

rownowartosci kwoty 30 000 Euro

na moduly ukladu sterujacego

(rodzaj zamoéwienia: dostawatustugatrobotabudowlana)

1. Pelna nazwa Zamawiajgcego:
Politechnika Slgska
44-100 Gliwice
Akademicka 2A
NIP: 631-020-07-36
oraz nazwa, adres, telefon i fax jednostki zamawiajace;j:
Instytut Techniki Cieplnej
44-100 Gliwice
Konarskiego 22

2. Opis przedmiotu zamowienia:
Przedmiotem zapytania ofertowego jest dostawa urzadzen o nastepujacych parametrach

technicznych:

1. Zintegrowany kontroler czasu rzeczywistego z procesorem 400MHz,
pomieciom 256MB

o

(0]
(0]

@]

o 0.

2M bramka pracujaca w technologii FPGA do kontroli wejsé/wyjsé, i
przetwarzania danych
Interfejs: co najmniej 2x GigE
Interfejs: nie mniej niz 1x Serial Port RS232
* Szybkos¢ interfejsu: nie mniej niz 115200 bps
* Kontrola przejrzystosei: Odd, Even, Mark, Space
Pelna integralnos¢ i dostgpnos¢ sterownikéw z poziomu srodowiska
programistycznego LabVIEW
Praca w trybie czasu rzeczywistego
Obstuga aplikacji z poziomu FPGA
Mozliwos$¢ pracy w temperaturze od -20 do 55°C
8 portow do podlaczenia modulow wejs¢/wyjsé (np. pradowych,
napigciowych, cyfrowych, kontrolujgcych)
Zasilanie kontrolera max 30V, max 20W

2. Modul wyjsé¢ cyfrowych
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Liczba wyjsé: 16

Praca w trybie czasu rzeczywistego

Petna integralnos¢ FPGA

programowalne limity pradowe

nie mniej niz 1.2 A na kanat przy wykorzystaniu 16 kanatow
5 A w przypadku wykorzystania 1 kanatu
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Zewngtrzne zasilanie: 0-50 VDC
Kompatybilnos¢ z systemem NI ¢cRIO

3. Moduly sterujace praca silnikow krokowych
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Praca w czasie rzeczywistym wykorzystujac technologie FPGA

Z¥acze DSUB (15 pinowe)

Ztacze MDR (20 pinowe)

Wejscie enkodera

Funkcje pozycjonowania oraz poréwnywania pozycji

Kontrola wytacznikow krancowych

Kompatybilnosé¢ z systemem NI ¢RIO

Zestaw kontrolek informujacych o stanie pracy

Modut sterujgcy pracg silnikow krokowych musi by¢ kompatybilny z
dostarczanymi silnikami korkowymi, modutami sterujacymi napedem
silnikéw korkowych, terminalem przytagczeniowym ukltadu sterowania
pracg silnikow krokowych

Liczba sztuk: 3

4. Moduly sterujace napedem silnikéw korkowych
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Kontroler pradowy: PWM (20 kHz)
Wyjscie pradowe: 1.12-4.5 A/faze
Wejscie zasilania zewnetrznego: 24 — 48 VDC
Modut sterujacy pracg napedem krokowych musi by¢ kompatybilny z
dostarczanymi silnikami korkowymi, modutami sterujacymi praca silnikow
korkowych, terminalem przylaczeniowym ukladu sterowania pracg
silnikow krokowych
Zestaw zabezpieczen:
* Przekroczenie napigcia
* Spadek napiecia
* Przegrzanie
Drgan rezonansowych
Wymiary 11.81 x 7.54 x 3.3 ¢cm (4.65 x 2.97 x 1.3 in)
Funkeja dynamicznej kontroli pracy silnika korkowego
* Prad pracy
= Prad przyspieszenia
* Prad postoju
Liczba sztuk: 3

5. Silniki krokowe o nastepujacych parametrach:
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Dwufazowy silnik
Enkoder
Moment trzymajacy: nie mniej niz 1.11 N.m (158 oz.in), nie wigcej niz
2 N.m (283 0z.in)
Prad na faze:

®* Szeregowy: nie mniej niz 2.12 A/faze, nie wiecej niz 4.5 A/faze

* Rownolegle: nie mniej niz 4.24 A/faze, nie wiecej niz 4.5 A/faze
Bezwladnos¢ wirnika: nie mniej niz 259 g.ecm2 (0.00368 oz.in.s2), nie
wigeej niz 300 g/em2 (0.00424 0z.in.s2)
Obroét na krok: nie mniej niz 1.8 /krok, nie wiecej niz 2 °/krok
Liczba sztuk: 3
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6. Zasilacze silnikow krokowych oraz moduléw sterujacych:
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Nominalne napigcie na wyjsciu: 24 VDC

Maksymalne moc na wyjsciu nie mniej niz: 150W

Maksymalny prad wyjscia nie mniejszy niz: 6.3A

Uniwersalne wejscia

Regulowane wyjscia

Zasilacze musza wspolpracowaé z dostarczanymi silnikami krokowymi,
modutami sterujagcymi napedem silnikéw krokowych oraz terminalem
przylaczeniowym kabli

Liczba sztuk: 3

7. Terminale przylaczeniowe kabli do moduléw sterujacych praca silnikow
korkowymi:
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Terminal musi by¢ kompatybilny z dostarczonymi modutami sterujagcymi
pracg silnikow krokowych

Wraz z terminalem musi by¢ dostarczony kabel skladajacy si¢ z trzech
wtyczek: 15 pinowy D-SUB, 15 pinowy MDR, 27 pinowy modul
przytaczeniowy

Minimalna dtugos¢ kabla: 1 m

37 pinowe;j listwy przylaczeniowej wspotpracujacej z modutem sterujacym
napgdem silnikéw dostarczonych silnikéw korkowych

Liczba sztuk: 3

8. Modul przylaczeniowy
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Pelna integralnos¢ z modutem wejsé¢ cyfrowych
Srubowe potaczenia
Liczba wejsé: 37 pin DSub

a) okres gwarancji: 12 miesigcy

b) warunki platnosci: po dostawie urzadzenia wraz z faktura VAT o terminie
platnosci 30 dni oraz po podpisaniu protokolu odbioru przez stron¢ zamawiajaca

¢) inne szczegblowe wymagania Zamawiajacego:

* Dostarczone urzqdzenia muszqg wspolpracowaé z urzqdzeniami firmy National
Instrument, a szczegolnosci z modutem NI cRIO-9074. w ktérego posiadaniu jest
zamawiajqcy. Urzqdzenie NI c¢RIO-9074 dostepne jest w Instytucie Techniki
Cieplnej, 44-100 Gliwice, Konarskiego 22. Dodatkowo zintegrowany kontroler
czasu rzeczywistego musi wspolpracowaé z modutami wejsé pragdowych NI 9208
oraz wyjs¢ prgdowych NI 9265, a takze 16 kanalowym ukladem pomiaru
temperatury NI 9214 w posiadaniu, ktorych jest zmawiajgcy.

* Dostawca musi udostgpni¢ zestaw bibliotek, ktore sq wykorzystywane przez
dostarczone moduly sterujgce i kompatybilne z oprogramowaniem LabVIEW.

* Dostawca musi udostgpni¢ przykladowe aplikacje zaprogramowane w jezyku
LabVIEW obstugujqce dostarczone moduly.

* Wsparcie techniczne hardwarowe oraz softwarowe w okresie gwarancyjnym
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3. Termin wykonania zamdwienia:
Termin realizacji zamdwienia w terminie nieprzekraczajgcym 28 dni od daty otrzymania
zamowieni.

4. Sposob przygotowania oferty oraz miejsce i termin sktadania ofert:
Oferte nalezy zlozy¢ (nalezy wybraé proponowane sposoby komunikacji):
w wersji elektronicznej na e-mail: wojciech.adamezyk@polsl.pl oraz anna katelbach-
wozniak@polsl.pl
w nieprzekraczalnym terminie: do dnia 17.06.2014r.

5. Oferty otrzymane po terminie skladania ofert nie beda rozpatrywane.

7. Kryteria oceny ofert: najnizsza cena

Zaproszenie do skladania ofert sporzgdzil/sporzadzila:

09 06. 214 .. Kodelbach -k . Keddlbech Adnls
AU KA M. ARLCLORCT ML, | Hekee 7 Zerlea ;)
data (imig , nazwisko i podpis pracownika prowadzacego sprawe)

Zaproszenie do skiadania ofert ze strony Zamawiajgcego zostato zaaprobowane dnia
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m:.(_vru/;,n Cchmk?(‘iepmaj
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93, 20kr. Prot. & hab. inz. Andrgej

(podpis z imienna pieczatka osoby z jednostki/komorki zamawiajacej)
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